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Mikroprocesorowy regulator temperatury - PINOKIO
NOTATKI

INSTRUKCJA OBSLUGI mikroprocesorowego regulatora temperatury

Widok panelu sterowania z przyciskami sterujagcymi.

TEMPERATURA (°C) AWARIA
PODAJNIK
POMPA

DMUCHAWA

FUNKCJA RASTAVS
M - F A 4 2 A e NASTAWA®
STOP START POMIAR

WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZNEGO UZYTKOWANIA

1. Regulator uzytkowac¢ zgodnie z instrukcja obstugi.

2. Nie wykonywa¢ samodzielnie zadnych napraw. Naprawy powierzy¢
uprawnionemu do tego serwisowi technicznemu.

3. Przed otwarciem pokrywy lub wymiang bezpiecznika nalezy
koniecznie odigczyc¢ zasilanie regulatora (kotta).

4. Nalezy utrzymywac¢ czystoS¢ w otoczeniu regulatora. Regulator
moze by¢ uzytkowany wylacznie w pomieszczeniach wolnych od
pytéw przewodzacych, w ktérych temperatura utrzymywana jest w
zakresie +5°C do 40°C a wilgo¢ nie przekracza 75%. Urzadzenie nie
moze by¢ wystawione na dziatanie wody.

5. Nalezy ograniczy¢ dostep dzieci do regulatora.

6. Przed rozpoczeciem uzytkowania regulatora nalezy bezwzglednie ‘
sprawdzi¢ skutecznos¢ uziemienia jego obudowy.

7. Instalacje regulatora powierzy¢ wykwalifikowanemu instalatorowi.
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Wyttuszczone (4-9) - parametry dostepne po nacisnieciu przycisku
FUNKCJA. Dostep do wszystkich parametréow mozliwy po przejsciu
w tryb konfiguracji F (funkcja) + NASTAWA/POMIAR. o

9. Rozwigzywanie problemoéow

Po przycisnieciu przycisku START/4 lub w
trakcie pracy zapala sie lampka AWARIA
iwyswietla sie komunikat Er2.

Reakcja moze by¢ spowodowana

przez:

- uszkodzenie bloku sterujgcego

- uszkodzenie dmuchawy

Zalecany kontakt z serwisem.

- zadziatat termostat awaryjny STB lub
rozwarte wejscie

Skasowac¢ STB.

Po wtaczeniu wyswietlacz pozostaje ciemny

Sprawdzi¢ napiecie sieci oraz
bezpieczniki. Jezeli nie to jest przyczyng
konieczna naprawa w punkcie
serwisowym.

Po wcisnieciu przycisku START/“ pojawia
sie komunikat Er1.

Uszkodzony obwdd sterujgcy
dmuchawa. W tym przypadku konieczna
naprawa w punkcie serwisowym.

Wyswietlacz wskazuje migajacy napis 99.9
$wiecilampka AWARIA i POMPA

Jezeli nie wystapito przegrzanie wody to
objaw wskazuje na odtgczenie, przerwe
lub uszkodzenie czujnika.

Na wyswietlaczu miga - 10.0

Temperatura mierzona ponizej 10°C,
uszkodzony uktad pomiarowy lub
uszkodzony czujnik temperatury

Nie zmienia sie wskazanie lub wskazanie
temperatury jest mato prawdopodobne

Uszkodzony czujnik temperatury.
W tym przypadku konieczna naprawa w
punkcie serwisowym

Przy Prébie kasowania AWARII pojawia sie
komunikat Er4

Sprawdzi¢ sygnat na wejsciu awaryjnym.

W przypadkach nie wymienionych wyzej lub w razie watpliwosci prosimy
o kontakt telefoniczny pod numerami telefonu:
0602-251-388 lub (0-62) 74 18 666 wewnetrzny 35.
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1. Pierwsze uruchomienie - wskazowki dla poczatkujacych uzytkownikow

Poczatkujacy uzytkownicy majg zwykle duze problemy z pierwszym uruchomieniem kotta. Te
kilka zdan ponizej powinno umozliwi¢ im pierwsze uruchomienie kotta. Jesli instalator wykonat
prébny rozruch i poustawiat parametry konfiguracyjne, poczatkujacy uzytkownik moze sie
ograniczy¢ do procedury opisanej ponizej. Jesli jednak kociot nie byt uruchamiany przez
doswiadczonego instalatora, najprawdopodobniej konieczne bedzie dobranie parametréw
konfiguracyjnych. W tej sytuacji nalezy bezwzglednie zapoznac sie z tg instrukcjg. Jednakze
zaleca sie, aby w miare mozliwosci ustawienia parametréw konfiguracyjnych dokonat
doswiadczony instalator.

1.1. Naciskamy przycisk NASTAWA/POMIAR, przyciskami START/« Ilub STOP/™
ustawiamy temperature zadang na kotle (taka, jaka chcemy mie¢ w instalacji c.o. ).

1.2. Weciskamy przycisk M. Naciskamy przycisk STOP/~ , aby nastgpito podanie paliwa do
paleniska. Rozpalamy kociot, wciskamy przycisk NASTAWA/POMIAR, aby uruchomic¢
dmuchawe. Po rozpaleniu kotta naciskamy przycisk M powtornie.

1.3. Wciskamy przycisk START/“. Regulator rozpoczyna prace automatyczng.
Nastepuje cykliczne podawanie paliwa. Je$li wczedniej zostaty ustawione (dobrane)
wszystkie parametry konfiguracyjne mamy rozpalony kociot, a regulator prowadzi nad
nim nadzoér.

2. Przeznaczenie i charakterystyka ogdlna

Mikroprocesorowy regulator temperatury kotta PINOKIO jest urzgdzeniem stuzacym do kontroli
pracy kotta z podajnikiem opatu. Pozwala na regulacje temperatury wody w instalacji poprzez
sterowanie elementami wykonawczymi kotta tj. podajnikiem paliwa, dmuchawg i pompg
obiegowa.

PINOKIO zostatwyposazony w:
1.  Czujnik temperatury wody w kotle.

2. Wejscie do podtaczenia termostatu palnika . Styk termostatu ma by¢ zwarty, gdy
emperatura palnika wyzsza od nastawionej. Oznacza to, ze na palenisku jest
wystarczajgca ilos¢ zaru, aby nastepna porcja paliwa mogta sie zapali¢ - czyli jest
warunkiem wtgczenia podajnika

3. Wejscie do podlaczenia termostatu pokojowego. Ponizej zadanej temperatury w
pomieszczeniu ma by¢ zwarte, po osiggnieciu temperatury rozwarte. Jesli nie
stosujemy termostatu pokojowego wejscie musi by¢ zwarte na state.

4. Wejscie sygnalizacyjne awarii osprzetu dodatkowego. Podanie napiecia 230V AC
wywotuje stan ,awaria” regulatora. Moze by¢ wykorzystane np. do zatrzymania
regulatora po przecigzeniu silnika podajnika (po zastosowaniu dodatkowego
wytacznika nadmiarowego).
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5. Zlacze transmisji danych doinnych urzadzen mikroprocesorowych
Moze by¢ zastosowane do podtaczenia dodatkowych urzadzen, na przykiad.
Regulator pogodowy, pulpit zdalnego sterowaniaitp.

6. Wyjscie silnika podajnika
Umozliwia podtgczenie silnika jednofazowego230V AC o pradzie znamionowym do 4A
w wykonaniu z podfgczeniem czteroprzewodowym (zaciski C, L, L, LR) do zmiany
kierunku obrotu, lub dwuprzewodowym ( zaciskiL, L ).

7. Wyjscie pompy obiegowej
Stosowane do podtaczenia pompy jednofazowej 230V AC o pradzie znamionowym do 1A.

8.  Wyjscie dmuchawy
Wykorzystywane do podtgczenia dmuchawy jednofazowej 230V AC o pradzie

znamionowym do 1A.

9. Wyjscie mechanizmu odpopielania lub mieszania paliwa (opcja)
Uzywane do podiaczenia silnika jednofazowego 230V AC o pradzie znamionowym do 1A.

10. Wyjscie sygnalizacji awarii
Jest to styk zwierny, 230V AC,o0 obcigzalno$¢ do 1A  pozwalajace na podtgczenie
dodatkowego sygnalizatora awarii regulatora.

11. Dwuczesciowe zlgczado podtaczenia urzadzen zewnetrznych
Wykluczajace mozliwos¢ zamiany miedzy sobg nasadek z okablowaniem.
Umozliwia to odigczenie regulatora od osprzetu kotta w celach serwisowych, bez
koniecznosci odkrecania przewodow.

3. Podstawowe parametry

llos¢ trybow pracy 2
Dolna temperatura nastawiana 20 - 45 °C
Temperatura zataczenia pompy obiegowej 20-45 °C
Histereza 05-5 °C
Temperatura zadziatania termostatu awaryjnego
programowego 92 °C
sprzetowego 94 °C
Czas dziatania podajnika
roboczy 1-120 s
w podtrzymaniu 1-120 S
Czas pauzy podajnika
roboczy 3-600 s
w podtrzymaniu 0,1-30,0 min
Temperatura wytaczenia regulatora 15-40 °C

7.6. Czas pracy podajnika (Pr1), Czas przerwy (Pa1)

Za pomocyg tych parametréw ustalane sg
wartosci pracy podajnika w zakresie temperatur
nizszych od zadanej. Pr1 okresla czas pracy
podajnika, a PA1 odstep miedzy kolejnymi
podaniami. Wartosci te dobiera sie
doswiadczalnie zaleznie od jakosci paliwa,
! ! | | Cras odbioru ciepta i konstrukcji podajnika. Jezel
TP T PAT

Podajnik

0

P parametr COF ustawiony jest na wartos¢

wiekszg od ,0”, petny cykl pracy podajnika
skfada sie z Pr1, dwie sekundy przerwy na roztgczenie stykow, COF i PA1. COF wysterowywuje
podajnik w przeciwnym kierunku (cofanie) jesli sama konstrukcja podajnik i wyposazenie
regulatora na to pozwalajg. COF nalezy uwzgledni¢ w dobieraniu Pr1 poniewaz okreslony czas
podawania wynosi Pr1 - COF. Osiggniecie zadanej temperatury nie przerywa pracy podajnika -
cykl musi by¢ dokonczony.

7.7. Czas pracy podajnika w podtrzymaniu(Pr2), Czas przerwy (Pa2)

Pr2 i PA2 ustalajg czestotliwos$¢ pracy podajnika w zakresie temperatur wyzszych od zadane;.
Ustawienie COF na warto$¢ wiekszg od 0 dziata identycznie jak dla Pr1. Skuteczny czas
podawania wynosi Pr2 - COF.

7.8. Czas cofania (COF)

Ustawienie COF na wartos¢ wieksza od 0 powoduje wsteczng prace podajnika (jesli
konstrukcja i wyposazenie na to pozwalajg), zmniejszajac skuteczny czas podawania (Pr1 i
Pr2). W przeciwnym razie zmniejsza tylko czestotliwo$¢ podawania.

8. Parametry konfiguracyjne regulatora

oTryb (trb)1 f:::;:‘zn:'nye Zakres Opis
1 HIS HIS 1,0 0,5-5,0 Histereza
2 OnP OnP 35,0 20,0-45,0 Temperatura zatgczenia pompy
3 tAb - 6 1-7 Tablica (wybor typu dmuchawy)
4 OFS - 12 0-12 Obroty dmuchawy
5 Pr1 Pr1 20 1-120s Czas pracy podajnika
6 PA1 PA1 180 3-600s Czas przerwy
7 Pr2 Pr2 20 1-120s Czas pracy podajnika w podtrzymaniu
8 PA2 PA2 3,0 0,1 - 30,0 min Czas przerwy podajnika w podtrzymaniu
9 COF COF 10 0-30s Czas cofania

12
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7.1. Tryb (trb) 4. Warunki pracy
0 - regulacjaptynnaobrotami dmuchawy - o
1 - regulacjadwustanowa wiacz/ wytacz obrotami dmuchawy Uewpeeilel it e ool
Napiecie zasilajgce 230 VAC
Fabrycznie nastawiono 0 ptynna regulacja obrotami dmuchawy. Obcigzalno$¢ wyjsé dla 230 VAC
DMUCHAWA 1(1) A
Nie dla kazdej dmuchawy da sie¢ zastosowa¢ ptynna regulacje obrotéw, / POMPA 1(1) A
dlatego w niektorych wypadkach moze by¢ konieczne wybranie trybu 1. 5 ODPOPIELANIE MIESZACZ 1(1) A
: PODAJUNIK 4 (4) A
7.2. Histereza (HIS) Maksymalna temperatura pracy czujnika 100 °C

Histereza jest strefg nieczutosci okreslajaca

réznice temperatur punktu przejscia regulatora
histereza ze stanu NADZOR do stanu PRACA. Po
osiagnieciu temperatury zadanej (Tzad)
regulator przechodzi ze stanu PRACA do stanu
NADZOR. Przy spadku temperatury punktem
przejscia do stanu PRACA nie jest Tzad ale
temperatura mniejsza od niej o wartos¢ HIS.
Wystepowanie takiej strefy nieczutosci jest konieczne i przyjeto zatozenie, ze nie moze byc¢
mniejsza niz 0,5°C. Fabrycznie nastawiona jest wartos¢ 1°C. Zwiekszanie tej wartosci w
normalnych zastosowaniach nie wydaje sie konieczne, a czasami wrecz szkodliwe ze wzgledu
na przygasanie paleniska.

Stan

5. Montaz i podiaczenie

i mozliwos¢ porazenia, a takze ze wzgledu na konieczno$¢ wykonania
prawidtowych potaczen, montaz i podiaczenie regulatora moze wykonaé
jedynie uprawniony elektryk. o

Ze wzgledu na napiecie sieci (230 V) wystepujace wewnatrz regulatora I

Tzad temperatura

wilasne, niezalezne od dzialania niniejszego regulatora zabezpieczenie

Urzadzenie przeznaczone jest do sterowania kotlem c.o. posiadajacy
przed nieprawidiowg praca (np. przegrzaniem kotta, nadmiernym

wzrostem cisnienia w instalacji c.o.). @
7.3. Ograniczenie nastaw dla pompy (OnP) temperatura zataczenia pompy.
L. . ° . L. . . ™ wejéCi.e - Wyj§cie . . Pompa
Wartos¢ ta wyrazona w °C okresla temperature, w ktorej nastgpi wtaczenie pompy. Jesli w sygnalizacji sygnalizacji nongipoplelanle Silnik
stanie PRACA lub NADZOR z jakiegos powodu nastgpi obnizenie temperatury na kotle o wiecej awarll awarii leszacz podaj:,ﬂ('a
niz 5°C od wartosci parametru OnP pompa zostanie wytgczona, réwnoczesnie (OnP-5°C) jest Dmuchawa;

temperaturg wytaczenia regulatora.

P £0

7.4. Wybér sterowania dmuchawy - tablica (tAb)

CLLLR
Wyboru typu dmuchawy (doktadnie méwigc silnika) dokonuje sie przez wskazanie tablicy
statych wykorzystywanych przez procesor do sterowania (kazdy z tych silnikdw ma inng ©ccoQ ooo|looollooo|looo m
charakterystyke elektryczng). Przyjeto nastepujaca zasade: -
Tablica 1 2 3 4 5 6 7 L-Termostat La Ztacze . A |—-Zasilanie
palnika traqnsmisji Listwy 220V~
SZK-15 SZK-15 SEK-10 SEK-80 SEG-45 SSKh71-2A  RF-2C-120/062 L%’&}’:w zerujace
Typ
sinika SEK-10 SEK-80 SED-92 SED-92 SSKh71-2C G25-2DM Podlaczenie wspéipracujacych urzadzef. (Rys.1)
SEK-80 CM 80.20.00

1. Regulator nalezy bezwzglednie podiaczyé do instalacji z przewodem
ochronnym (ze wzgledu na warunki bezpieczenstwa przy obstudze  urzadzen

7.5. Obroty dmuchawy (OFS
i v ) zasilanych napieciem sieci 230V oraz zaktdcenia elektromagnetyczne sieci mogace

Zaleznie od warunkow; wielkosci kotta i jakosci oraz rodzaju paliwa mozna za pomocg tego wptywacé na prace systemu mikroprocesorowego). Nie powinien by¢ narazony na
parametru ustawiac ilos¢ powietrza dostarczanego do paleniska. Przyjeto zakres 0 - 12 obrotéw zalanie woda, a takze na warunki powodujace kondensacje pary wodnej wewnatrz
dmuchawy, w ktérym 12 oznacza wydajno$¢ maksymalna, a 0 minimalng uzyteczna. obudowy.
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2,

Niedozwolone jest zamocowanie regulatora powodujgce znaczne zmiany jego
temperatury w stosunku do temperatury otoczenia ( np. mocowanie w bezposredniej
bliskosci elementéw podgrzewanych ).

Po zamocowaniu regulatora dokonac¢ potaczen przewodéw zgodnie z rysunkiem
Rys.1.

Nalezy zwroci¢ szczegdlng uwage na prawidiowe podigczenie silnika
podajnika. Nieprawidtowe podiaczenie silnika moze doprowadzi¢ do
uszkodzenia silnika i/lub regulatora P

Dtawice umieszczone w dolnej czesci obudowy regulatora stuzg do wyprowadzenia
przewodéw do termostatu pokojowego i ewentualnie przewoddw zigcza transmisiji
danych.

Wszystkie przewody potgczeniowe powinny by¢ dobrze przymocowane na catej swej
dtugosci i nie mogg dotyka¢ osprzetu kotta, a zwlaszcza jego nagrzewajacych sie
elementow.

Uzyte zlaczki posiadajg atest na ciagte obcigzenie 12A/250V. Zastosowano w nich
gwint drobnozwojowy i specjalne blaszki zapobiegajace przycinaniu przewodow,
dlatego juz lekkie dokrecenie powoduje maksymalnie dobry kontakt, a uzycie wiekszej sity
moze doprowadzi¢ do zerwania gwintu. W konsekwencji tego moze dojs¢ do wytopienia
gniazdaizwarcia !!!

zacelepka
(dtawica)

Czujnik temperatury jest integralng czescig regulatora. Dla
wtasciwego dziatania regulatora nalezy odpowiednio
zamontowac¢ czujnik, aby mierzona temperatura byta jak
najbardziej zblizona do rzeczywistej temperatury wody w
kotle. Nalezy zapewni¢ jak najlepszy kontakt czujnika z
wewnetrzng powierzchnig kré¢ca poprzez odpowiedni
docisk (np. Sprezyny)oraz zaslepienie wlotu. Przewdd
czujnika nalezy prowadzi¢ w taki sposdb, aby nie byt
narazony na przegrzanie.

kréciec

przewod

czujnik

]

docisk
(sprezyna)

Krocca nie nalezy wypetniac olejem, woda
lub innymi substancjami aktywnymi.
Dopuszczalne jest jedynie stosowanie
past w celu poprawienia przewodnosci
cieplnej.

Dokona¢ prébnego rozruchu kotta. Dobra¢ pozostate parametry konfiguracyjne (Patrz
punkt 7) tak, aby zoptymalizowa¢ proces spalania.

6.6. Stan PRACA RECZNA - tryb M

Przejscie do tego stanu jest mozliwe z dowolnego ze standéw z wyjatkiem stanu AWARIA po
przycisnieciu przycisku M na pulpicie regulatora. Po wcisnieciu tego przycisku nastepuje
wytaczenie podajnika i dmuchawy. W trybie tym mozliwe jest reczne zatagczenie dmuchawy i
podajnika przyciskami odpowiednio NASTAWA/POMIAR i START/“ oraz STOP/~ (patrz
opis przyciskdw regulatora). Pompa pracuje caty czas. Tryb ten ma zastosowanie przy
rozpalaniu paleniska oraz do odblokowania podajnika. Wyjscie z tego trybu nastepuje po
powtérnym nacisnieciu przycisku M. W wyniku tego regulator przechodzi w stan STOP.

Wyjscie ze stanu AWARIA jest mozliwe jedynie po ustaniu czynnika
wywotujacego awarie, a nastepnie skasowanie stanu AWARIA
przyciskiem NASTAWA/POMIAR. Wcisniecie tego przycisku spowoduje
wyswietlenie kodu btedu na ok. 3 sekundy (Np. Er2). Jesli czynnik
powodujacy awarie nie ustal, po nacisnieciu przycisku nastapi jedynie @
wyswietlenie kodu btedu.

7. Konfigurowanie regulatora

Konfigurowanie regulatora polega na wyborze trybu pracy oraz nadaniu wartosci parametrom
regulacyjnym dopasowujgcym regulator do konkretnego kotta, rodzaju
i jakosci paliwa, charakteru ogrzewanego obiektu, ciggu kominowego, itd. Pozwala na
programowanie okreslonych reakcji i wybdr typu dmuchawy z ktérg regulator bedzie
wspotpracowat.

Wszystko to ma zasadnicze znaczenie dla wlasciwej, zgodnej
z zatozeniami pracy i réownoczesnie satysfakcjonujacej uzytkownika.
Z tych powodow uzytkownik zmieniajacy konfiguracyjne nastawy
fabryczne bez zrozumienia ich istoty naraza sie na utrate najlepszych
cech regulatora sterujacego kottem tego typu.

Rysunek obrazuje sposéb uaktywnienia menu

konfiguracyjnego, ktére uruchamiamy przytrzymujac

1 przycisk F i wtaczajac zasilanie wigcznikiem sieciowym.

Po pojawieniu sie napisow na wyswietlaczu nalezy

SIEC zwolni¢ przycisk F. Na wy$wietlaczu pojawi sie migajacy

napis CFG i wtedy nalezy nacisna¢ przycisk

m _) NASTAWA NASTAWA/POMIAR. Na wyswietlaczu pojawi sie napis

POMIAR trb, nacisniecie przycisku F powoduje przej$cie do

wyswietlania symbolu kolejnego parametru , az do

symbolu End, pdzniej znowu trb. Wybranie i zmiana

danego parametru jest mozliwa po nacisnieciu przycisku START/“+ lub STOP/~ . Wyjscie z

trybu konfiguraciji jest mozliwe po wybraniu napisu End przyciskiem F, a nastepnie nacisnieciu
przycisku START/“ lub STOP/ ™ ( patrz opis przyciskow regulatora punkt4 ).

s]

Fl +
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6.4. Stan PRACA

Przejscie do tego stanu pracy ze stanu NADZOR nastepuje po spetnieniu jednego z dwdch
warunkow:

- nastgpito obnizenie temperatury wody w kotle ponizej temperatury zadanej minus
parametr HIS i wejscie termostatu pokojowego jest zwarte,

- wejscie termostatu pokojowego jest rozwarte, ale temperatura wody w kotle jest o 5 °C
nizsza niz parametr OnP ( jesli Onp > Ond, w przeciwnym wypadku przy temperaturze
OnP - 5 °C nastgpi przejscie regulatora w stan STOP - patrz Konfigurowanie
regulatora).

Zostanie w tym stanie witagczona dmuchawa, a dziatanie podajnika niezalezne jest od stanu
wejscia TERMOSTAT PALNIKA - wejscie powinno by¢ zwarte.

Stan ten jest niemal identyczny jak stan ROZPALANIE, z tym, ze obnizenie temperatury
ponizej temperatury wylgczenia regulatora, na przyktad wskutek wygasniecia kotta powoduje
przejscie regulatora w stan STOP.

6.5. Stan AWARIA

Przejscie do tego stanu powodowane jest przez wystapienie btedéw w pracy regulatora
takich jak:

1. Przekroczenie temperatury zadziatania termostatu sprzetowego (Er5),

2. Pojawienia sie napiecia na wejsciu sygnalizacji awarii (Er4),

3. Uszkodzenia w obwodzie sterowania dmuchawy (Er1),

4. Uszkodzeniaw obwodzie wyjsciowym dmuchawy (Er2),

Po wystapieniu jednego z powyzszych zdarzenh na wyswietlaczu pojawia sie kod btedu, ktory
spowodowat awarie (podany w nawiasach powyzej) i dalsza reakcja regulatora zalezy od
rodzaju zgtoszonego biedu.

W przypadku wystapienia jednego ze zdarzen od 1 do 4 nastepuje zatgczenie migajacej lampki

sygnalizacyjnej AWARIA, zwarcie styku wyjScia sygnalizacji awarii, wigczenie pompy
obiegowej, wytaczenie dmuchawy i podajnika.

Wyjscie ze stanu ,,AWARIA” jest mozliwe jedynie po ustaniu czynnika
wywotlujacego awarie, a nastepnie skasowanie stanu AWARIA
przyciskiem NASTAWA/POMIAR. Wcisniecie tego przycisku spowoduje
wyswietlenie kodu btedu na ok. 3 sekundy (Np. Er2). Jesli czynnik
powodujacy awarie nie ustat, po nacisnieciu przycisku nastapi jedynie ®
wyswietlenie kodu biedu.
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10. Jakiekolwiek naprawy, badz czynnosci serwisowe moga by¢
dokonywane wylacznie przy odiagczonym zasilaniu regulatora
(kottac.o.) ®

4. Funkcje przyciskéw

Dokonuje zmiany trybu pracy wskaznika temperatury oraz znaczenia dwdch
przyciskow START/# i STOP/~ .W normalnym stanie POMIAR (lampka
POMIAR NASTAWA nie pali sie) wskaznik wyswietla temperature mierzona. Przyciski
majg znaczenie START i STOP. Nacisniecie przycisku powoduje zapalenie
lampki ,NASTAWA” i w tym stanie wskaznik wyswietla temperature zadang, a pozostate
przyciski stuzg do jej nastawiania i majg znaczenie START/“ (w gore - zwiekszenie wartosci) i
STOP/~ (w dot - zmniejszenie wartosci). Przycisk ma takze znaczenie RESET i stuzy do
kasowania sygnalizacji stanéw awaryjnych (po ustaniu ich przyczyny). W trybie M wiacza/
wytgcza dmuchawe.

NASTAWA

W stanie POMIAR powoduje przejscie regulatora do stanu,ROZPALANIE (patrz

A punkt 6.2). W stanie NASTAWA jednokrotne nacisniecie powoduje zwigekszenie
START | wyswietlanej temperatury zadanej o 0.1°C. Przytrzymanie powoduje szybkie
zwiekszanie wartosci. W trybie konfigurowania regulatora stuzy do zmiany wartosci
parametrow konfiguracyjnych (zwigkszania). W trybie M powoduje uruchomienie podajnika do
przodu:

- w wersji do kotta z odpopielaniem / mieszaniem wcidnigcie tego przycisku
powoduje uruchomienie podajnika, powtérne wcisniecie zatrzymanie,

- w wersji do kotta bez odpopielania / mieszania podajnik pracuje tak dtugo, jak
diugo wcisniety jestten przycisk.

W stanie POMIAR przycisk powoduje przejscie regulatora do stanu STOP.

v W stanie NASTAWA powoduje zmniejszanie  zadawanej temperatury -
sTop | jednokrotne nacisniecie o 0.1°C, przytrzymanie powoduje zwiekszenie szybkosci
zmian. W trybie konfigurowania regulatora stuzy do zmiany warto$ci parametréw
(zmniejszania). W trybie M powoduje uruchomienie podajnika do tytu.

Przycisk programowania i konfigurowania regulatora. Po nacisnieciu przycisku F na
F wyswietlaczu pojawia sie pierwszy z dostepnych parametréw konfiguracyjnych,

powtdrne nacisniecie wyswietla drugi z parametréw itd., az do pojawienia sie napisu
End, pdzniej zndw pierwszy parametr itd. Wyswietlenie ktéregokolwiek z
parametrow jest mozliwe po wcisnieciu przycisku START/+ lub STOP/~ . Kolejne nacisniecie
przycisku START/“ powoduje zwiekszenie wybranego parametru, a przycisku STOP/~ jego
zmniejszenie. Zapamietanie wybranego parametru nastepuje poprzez nacisniecie przycisku F
(réwnoczesnie na wyswietlaczu pojawia sie symbol nnn). Jednoczes$nie nastepuje powrét do
wyboru parametrow. Wyjscie z trybu programowania jest mozliwe po wyborze symbolu
End na wyswietlaczu przyciskiem F, a nastepnie przyci$nigciu przycisku START/“ lub
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STOP/~ .W czasie pracy regulatora mamy dostep jedynie do czesci parametréw
konfiguracyjnych tzw. parametréw uzytkownika. Sposéb dostepu do wszystkich parametréw, a
takze ich opis znajduje sie w rozdziale Konfigurowanie regulatora

Przycisk pracy recznej. Nacisniecie przycisku powoduje wejscie regulatora w stan
M STOP/~ i umozliwia reczne (za pomoca przyciskéw) sterowanie urzadzeniami

pompa i wyciag ( jesli jest podtgczony) zostajg wigczone na state. Sterowanie
urzadzeniami odbywa sie wg nastepujacej zasady:

- przycisk NASTAWA/POMIAR zatacza/ wytgcza dmuchawe,
- przycisk START/“ witgcza ruch podajnika do tytu - patrz opis wyzej
- przycisk STOP/~ wigcza ruch podajnika do przodu - patrz opis wyzej

Po ponownym przycisnieciu przycisku M regulator wraca do pracy automatycznej lecz
pozostaje w stanie STOP/~ . Prace nalezy wznowi¢ przyciskiem START/“ .

5. Znaczenie lampek sygnalizacyjnych

Wskaznik temperatury - zaleznie od trybu
wybranego przyciskiem NASTAWA |/ POMIAR

wskazuje temperature mierzong lub zadang. W
TEMPERATURA AWARIA

trybie programowania wyswietla dodatkowe

PODAJNIK

Lfa L’ onPA informacje. Znajdujace sie obok lampki
. AT sygnalizacyjne informujg uzytkownika o stanie

NASTAWA regulatora, urzadzen zewnetrznych, fazie cyklu
v palenia. Ich znaczenie jest nastepujace:

NASTAWA zapalenie lampki oznacza, ze wyswietlana jest temperatura zadana,
czyli taka jakga chcemy utrzymac na kotle. Przy zapalonej lampce
NASTAWA mozna zmienia¢ (w wyzej opisany sposob) temperature
zadang

DMUCHAWA | sygnalizuje wigczenie dmuchawy

POMPA sygnalizuje wtgczenie pompy

PODAJNIK sygnalizuje wtgczenie podajnika

AWARIA sygnalizuje wszystkie stany awaryjne tj.

- przegrzanie wody

- uszkodzenie czujnika temperatury (zwarcie, przerwa)
- odtgczenie dmuchawy lub jej uszkodzenie
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6. Opis dziatania regulatora

6.1. Stan STOP

Jest to stan, w ktdérym regulator nie realizuje nadzoru nad kottem. Wejscie w ten tryb pracy
nastepuje po wcisnieciu przycisku STOP/~ na pulpicie regulatora, lub automatycznie po
obnizeniu sie temperatury na kotle ponizej temperatury wytaczenia regulatora w stanie pracy. W
tym trybie prowadzony jest jedynie nadzér nad wejsciem sygnalizacji awarii, obwodem wyjscia
dmuchawy i dziata termostat awaryjny sprzetowy. Wywotanie btedu przez w/w zdarzenia
powoduje przejscie regulatora do stanu AWARIA. Dodatkowo, przekroczenie temperatury
zadziatania termostatu programowego powoduje zataczenie pompy obiegowej, ktorej
wytaczenie jest mozliwe po obnizeniu temperatury wody w kotle o 3 °C i naci$nieciu przycisku
STOP/~

6.2. Stan ROZPALANIE

Wejscie w ten tryb pracy nastepuje po wcisnieciu przycisku START/4 . Jesli temperatura wody
w kotle jest réwna lub wigksza od temperatury zadanej regulator natychmiast przechodzi ze
stanu ROZPALANIE do stanu NADZOR. W przeciwnym wypadku nastepuje uruchomienie
dmuchawy, pompy obiegowej (jesli temperatura >OnP). Aktualne obroty dmuchawy okreslone
sg parametrem OFS (patrz konfigurowanie regulatora). Podajnik zostaje zatgczony na czas
Pr1, po ruchu na czas CoF wiacza sie podajnik w przeciwng strone (cofanie). Po cyklu pracy
podajnika Pr1-CoF, wystepuje przerwa Pa1 i dziatanie sie powtarza, az do osiagniecia
temperatury zadanej. Wejscie termostatu palnika i termostatu pokojowego w stanie
ROZPALANIE nie wptywa na prace regulatora. Po uptywie 2 godzin od nacisniecia przycisku
START/“ regulator przechodzi automatycznie w stan PRACA.

Wynika z tego, ze jesli w ciagu 2 godzin nie nastapi rozpalenie kotta
(temperatura wody w kotle bedzie nizsza niz temperatura wytaczenia
regulatora), regulator przejdzie do stanu ,,STOP”. P

6.3. Stan NADZOR

Przejscie do tego trybu moze nastgpi¢ ze stanu ROZPALANIE po osiagnieciu temperatury
zadanej, lub ze stanu PRACAw jednym z dwéch przypadkow:

- Poosiaggnieciu temperatury zadanej,
- Po rozwarciu wejscia termostatu pokojowego, pod warunkiem ze temperatura wody w
kotle jest wieksza lub rowna parametrowi OnP.

Jesli nastgpito rozwarcie termostatu pokojowego, pompa obiegowa pracuje przez 5 minut od
chwili w ktérej to nastapito, a nastepnie jest cyklicznie co czas CoP uruchamiana na 30 sekund.
Jesdli wejscie termostatu pokojowego jest zwarte, pompa obiegowa pracuje caty czas. Po
przejsciu w tryb NADZOR nastepuje odmierzanie czasu Pa2 Po uptywie czasu PA2 nastepuje
uruchomienie podajnika. czas Pr2.




